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Método e Objetivo

Método: Combinagdo matematica de dados in situ (MIP) e
dados laboratoriais para matriz solo

Objetivo: Mapeamento tridimensional e probabilistico de
DNAPL



Contextualizagéo

Volume Alvo:~145.000 m?

Compostos Alvos: VOC

NA:~1,5m




Obtencéo de Dados - Escopo
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Tempo Total de Campo: 2 meses



Tratamento dos Dados




Dados MIP e Laboratoriais sdo Correlatos?

FID (V) PID (WV)  XSD (uV) SG

L L|_| | Ranking de Correlacao
= I s I N =1
%CE [EEE =N S— | 1. PID(0,53)

u
|

2 O | 2. XSD(041)

Z Iy 3. FID(:0,07)




Quais Dados Laboratoriais Indicaram DNAPL?

T Calculo Saturags
- , alculo Saturagdo
C; = 7 (kd.Pb+ 6w + H'8a) —> “Contribuigio das Fases”
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Quais Dados MIP Indicaram DNAPL?

A Multiple Box Plots
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A Juncéo ? Base Binaria!
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Fluxograma — Tratamento de Dados
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Sensores MIP x Solo
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Simulacao Sequencial da Indicatriz




* Probabilidade = 50% ou mais (n=30); * Probabilidade = 65% ou mais (n=30)

* Volume Estimado = 115.566 m3 * Volume Estimado = 94.210 m3




Mapas Probabilisticos

* Probabilidade = 80% ou mais (n=30) * Probabilidade = 95% ou mais (n=30)

* Volume Estimado = 27.581 m3 * Volume Estimado =99 m3
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Resultados
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* Delimitacao Vertical

* Delineacao de Zonas AnOmalas —

* Balizador para Gestéao —
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Confirmagao de Modelo Conceitual

Definicdo de Foco de Prospeccgao

Reducao de Escopo de Monitoramento

=
|

Priorizacao das Agoes

Escalonamento dos Investimentos

_ Uso Racional dos Recursos
Denominador Comum

Estimativa da Probabilidade de Sucesso

Definicdo do Risco de Fracasso Aceitavel






Resultados - Outros Exemplos
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Resultados — Outros Exemplos

Definicao 3D de Foco de Remediacao (90% Probabilidade de Sucesso)

« 100 Cenarios Equiprovaveis

* Simulacdo Sequencial da
Indicatriz

* Simulacdo Sequencial Gaussiana
 Corte: Base Meta de Risco

* Reducao do Alvo em 50%




SGeMS

Stanford Geostatistical Modeling Software

* (Centenas de Toneladas de Contaminantes
» Volume Alvo = ~700.000 m?®

« Resultado: 85% da Massa em menos de 10% do Volume




Consideracgdes Finais

 Explorar o Potencial do Big Data

» Migracao do Paradigma Deterministico para o Probabilistico
» Remediacdo Baseada no Fluxo de Massa

* Balizador de Expectativas — Gerenciamento

* Uso Racional dos Recursos - Sustentabilidade

O BOM SENSO AINDA E HUMANO!!
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